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Motortyp: LSH-097 (U, = 560 V)

MaBskizze und Technische Daten
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Motor-Typ mit Resolver mit Resolver mit opt. Geber mit opt. Geber mit opt. Geber mit opt. Geber
XR [mm] XR [mm] G12.xy [mm] G12.xy [mm] G6.1x [mm] G6.1x [mm]
LSH-097-1 129 170 166 207 150 191
LSH-097-2 159 200 196 237 180 221
LSH-097-3 189 230 226 267 210 251
L L+Bremse L L+Bremse L L+Bremse
Motor-Typ mit opt. Geber mit opt. Geber mit opt. Geber mit opt. Geber mit opt. Geber mit opt. Geber
G6.2x [mm] G6.2x [mm] G6.3x [mm] G6.3x [mm] G3/G5 [mm] G3/G5 [mm]
L.SH-097-1 148 189 in Vorbereitung in Vorbereitung 159 200
L.SH-097-2 178 219 in Vorbereitung in Vorbereitung 189 230
LSH-097-3 208 249 in Vorbereitung in Vorbereitung 219 260
415 Ubersicht der Motorléngen — Ubersicht der Gebertypen siehe Kapitel 5.1
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Technische Daten” m LSH-097-1-30-560 LSH-097-2-30-560 LSH-097-3-30-560

Nenndrehzahl n, 3000 min”* 3000 min”! 3000 min”!
Nennfrequenz iy 250 Hz 250 Hz 250 Hz
Zwischenkreisspannung (Regler) Uy, 560V 560V 560V
Nennspannung U, 330V 330V 330V
Nenndrehmoment M, 3,2Nm 4,6 Nm 6,1 Nm
Nennstrom I 28A 36A 48A
Leistung P 1,0 kW 1,44 kW 1,9 kw
Stillstandsdrehmoment M, 41Nm 6,3 Nm 8,6 Nm
Stillstandsstrom ly 34A 48A 64A
Maximal zulassiges Moment M. 11,1 Nm 18,5 Nm 27,0 Nm
Maximal zulassiger Strom [, 13,6 A 210A 310A
Maximal zuléssige Drehzahl Mo 6000 min’! 6000 min’! 6000 min’!
Spannungskonstante K 72,0 V/1000 min- 80,0 /1000 min- 81,0 V/1000 min”!
Drehmomentkonstante Kr 1,19 Nm/A 1,32 Nm/A 1,34 Nm/A
Wicklungswiderstand (2 Phasen) Ry 40Q 27 Q 181Q
Wicklungsinduktivitat (2 Phasen) szh 34,0 mH 25,5 mH 18,6 mH
Leerlaufdrehzahl No 4570 min™ 4120 min” 4070 min™
Elektrische Zgitkonstante 1, 8,5 ms 9,5ms 10,3 ms
Thermische Zeitkonstante T, 29 min. 31 min. 33 min.
Massentragheitsmoment des | ufers J 0,00017 kgm? 0,00026 kgm? 0,00035 kgm?
Masse m 4,28 kg 5,34 kg 6,96 kg

Bremse (optional)

Nennspannung

Nennstrom bei 20 °C zum Liften
zulassige Maximaldrehzahl
zulassige Reibarbeit
Massentrdgheitsmoment

Masse

Bremsmoment

24V +10 %
075A
10.000 min”*
0,89 x 108 Ws
0,000054 kgm?
0,46 kg

9,0 Nm

1) Alle Werte mit einer Toleranz von + 10%.

LTI Motion GmbH
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Kennlinien

Erklarungen zu den Kennlinien:

Die Kennlinie M,, ., beschreibt das kurzzeitig maximal mogliche Drenmoment bei entsprechender Drehzahl. Sie ist wichtig fur
dynamische Vorgange.

Die Kennlinie M, zeigt das thermisch zulassige Nenndrehmoment.

Die Kennlinien werden durch die jeweilige maximal zulassige Drehzahl n,
(n___entnehmen Sie der Tabelle ,Technische Daten").
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LSH-097-3-30-560
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